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연구분야
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Control of Asynchronous Sequential Machines(비동기 순차 머신 제어):
Model matching of asynchronous sequential machines
State and output feedback control of asynchronous sequential machines
Fault diagnosis and tolerance in asynchronous sequential machines

Real-Time Systems(실시간 시스템):
Checkpoint schemes in multi-task real-time systems
Hardware redundancy and fault tolerance in real-time systems

Robotics(로봇 공학):
Gait study of legged robots
Robust control of nonholonomic mobile robots

Condition Monitoring of Wind Energy Conversion System
Development of machine learning and deep learning models for predictive maintenance
Optimization of wind turbine maintenance for fault diagnosis using machine and deep
learning

Internet of Energy (에너지 인터넷)
Integration of advanced communication information technologies with the electricity grid
Optimization and control of distributed energy resources

l 대표 연구 분야 1: 비동기 시스템을 위한 교정 제어 (Corrective control of asynchronous systems): 



l 대표 연구 분야 2: 다족 보행 로봇을 위한 내고장성 주행 및 자세 교정 (Fault-tolerant gaits and 
reconfiguration for legged robots) (KNU-IIT(인도) 국제 공동 연구)

    

l 대표 연구 분야 3: 실시간 시스템 고장 진단 및 극복 (Fault diagnosis and tolerance in real-time 
systems): 체크포인트(checkpoint)를 이용하여 실시간 시스템에서 발생하는 고장 진단 및 복구. 교정 제어
를 이용하여 비동기 실시간 스케줄러 구현

  

주요 수행과제 및 최근 5년간 연구 논문
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❏ 주요 수행과제
일련
번호 과제명 프로그램명 발주처 총 기간

(시작일~종료일) 참여형태

1 지능형 건설 자동화 연구 
센터 선도연구센터지원사업 과학기술정보통신부 2018. 06.01 ~ 

2025. 02. 28 공동연구

2

BIT 심층융합 기반 
암분자네트워크 동역학 

제어기술을 활용한 최적약물 
시뮬레이션 플랫폼 개발

국가연구개발사업 미래창조과학부 2015.11 ~ 
2020.7.31 공동연구

3 STP 기반 복잡계 불리언 
네트워크의 모델링 및 제어 일반연구자 지원과제 교육부 2015.11 ~ 

2018.10 연구책임
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04

석사과정 신입생 모집 중.

취업 구분

산업체 및 연구소 진학

삼성 LG 기타 유관산업체 및 
국공립연구소 국내 국외

0 0 2 0 1 0


